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Разработка системы управления и исследование особенностей движения по 

программной траектории учебного робота «Finchrobot»  

  

Представленный доклад посвящен задаче разработки системы 

управления и исследованию особенностей движения учебного устройства 

«Finchrobot». В рамках работы создается система считывания данных из файла 

и дальнейшее использование их в движении робота с разными условиями. В 

рамках работы исследуются особенности движения робота и отличие 

программно заданной скорости от реальной скорости робота. 

При выполнении работы И.В. Бабиев, В.М. Николаенко и А.Н. Луцик 

продемонстрировали умение работать с литературой, анализировать и 

обобщать материал, разрабатывать проект и программный интерфейс. 

Поэтому работу можно рекомендовать для публикации в материалах 

конференции ВВГУ.   
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